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Patentansprtiche : 

1. Digitalfotograf ie-Verfahren, bei dem eine Matrix (1) 
von optoelektrischea Sensorelementen mindestens einmal 
bezuglich dem Abbildungsstrahi der Kamera verschoben wird 

5 und in der Position vor der Verschiebung (S) ein erstes 
Bild (Bis)/ in der Position nach der Verschiebung ein 
zweites Bild (3? e ) gespeichert wird, je in Form 
elektrischer Bildsignaie in Funktion der 
Sensorausgangssignale und mit der jeweiligen 

10 Sensorpositions-Informationr dadurch gekennzeichnet, dass 
von den Bildsignalen der beiden Bilder (Bi<>, B^e) abhangige 
Signale einer Vergleichsoperation (9) zugefiihrt werden und 
ein Vergleichsresul tats-Bild (A), m Form elektrischer 
Vergleichsresultatsignale mit der Pcsitionsinf ormation 

15 erzeugt wird, und mit elektrischen Signalen des 

Vergleichsresuitats-Bildes (A) das erste und/oder eweite 
Bild 2ur Erzeugung eines Auf nahmebildes { Bxk) modifiziert 
wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , 

20 dass das erste und/oder sweite Bild (Bi e , B 2e ) aus mehr als 
einem Teiibild (I-IV) bereitgestell t werden, erzeugt durch 
weitere Verschiebungen der Matrix (1) entsprechend ihrer 
ortlichen Verteilung f arbselektiver Sensorelemente . 

3. Verfahren nach einem der Anspruche 1 oder 2 r dadurch 
25 gekennzeichnet, dass elektrische Bildsignaie der beiden 

Bilder {3i ft , B2 C ) direkt miteinander verglichen werden und 
Sensorelemente, deren Ausgangssignale ein mindestens in 
vorgegebenem Masse Obereinstimmung anzeigendes 
Vergleichsresultat im Vergieichsresultat-Bild (A) ergeben, 
30 als storungsbehaf tet (Z) identif iziert werden. 
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4* Verfahren nach einem der Ansprtiche 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet , dass das erste ( B ie ) und/oder zweite Bild 
(B^) rechnerisch (14) verschoben wird, indem die den 
elektrischen Blldsignalen zugeordnete Positionsinf onnation 
5 geandert wird, damit iriindestens ein elektrcnisches 

Phantombild erzeugt wird, als eines der zu vergieichenden 
Bilder. 

5. Verfahren nach einem der AnsprUche l r 3 oder 4, 
dadurch gekennzeichnet, dass minaestens eines des ersten 
und zweiten Bildes (B?. e ) rechnerisch (14) an die Position 
des andern Eildes (Bi e ) verschoben wird, indem die den 
elektrischen Blldsignalen zugeordneten 

Positionsinformationen in Funktion der Verschiebung {S) 
zwischen den Matrixpositionen geandert werden, damit 
mindestens ein Phantombild (B P hi) des anderen Bildes (B is ) 
erzeugt wird und der Vergleich zwischen Phantombild (B^i) 
und dem anderen Bild (B ie ) vorgenommen wird. 

6. Verfahren nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass fur die Erzeugung des Auf nahmebildes (B K1 ) elektrische 

20 Signale am ersten (B le ), zweiten (B 2e ) oder Phantombild 
(Bphi) ersetzt werden, deren zugeordnete Sensorelemente 
Positionen haben (x 2 , y 2 ; x 1 ^ y f s ), an denen, im 
Vergleichsresultat-Bild (A) , Vergleichsresultats-Signale 
iiber einem vorgegebenen Schwellwert liegen. 

25 7. Verfahren nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Ersetzen durch elektrische Signale (A (x z /y z )) 
eines der anderen Silder erfolgt, und zwar von 
Sensorelementen stammend, deren Position der 
Positionsinformation entspricht an der, im 

30 Vergleichsresultats-Bild (A) , Vergleichsresultats-Signale 
iiber dem vorgegebenen Schwellwert liegen. 
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8. Verfahren nach einera der Anspruche 1 bis 7, dadurch 
gekennzeichnet, dass aus dem Vergleichsresuitat-Bild (A) 
uber stbrbehaf tete Stellen (Z) an der Matrix und/oder uber 
bewegte Bildbereiche (p) im Abbildungsstrahl geschlossen 

5 wird. 

9. Verfahren nach dem Oberbegrif f von Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, dass man nebst einer mechanischen 

Verschiebung (5) der Matrix (1) eine rechnerische 
Verschiebung mindestens eines der registrierten Bilder 
vornimmt und das unterschiedliche Abbildungsverhalten bei 
mechanischer Matrix- und elektronischer Bildverschiebung 
zur Interpretation der Abbildung auswertet. 

10. Digitalkamera mit einem den Abbildungsstrahl bildenden 
optischen System und einer Matrix (1) opto-elektrischer 
Sensorelemente, welche bezQglich dem Abbi ldungsst rahl der 
Kamera verschieblich ist, dadurch gekennzeichnet, dass der 
elektrische Ausgang (Ai) der Matrix (1) mit den Eingangen 
mindestens zweier Bildspeichereinheiten (7 1; 7 2 ) 
wirkverbunden ist, deren Ausgange (A-?i, A/?) mit den 
Eingangen {E 9 i, E 9 ,>) einer Vergleichereinheit (9) 
wirkverbunden sind, deren Ausgang wietierum auf einen 
Eingang einer Rechnereinheit (12) gefuhrt ist. 

11- Digitalkamera nach Anspruch 9 r dadurch gekennzeichnet, 
dass die Ausgange der Bildspeichereinheiten (l if 1 2 ) 
25 gleich mit den Eingangen (E 91/ E 92 ) der Vergleichseinheit 
(9) wirkverbunden sind. 

12. Digitalkamera nach Anspruch 10, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Matrix (1) mit einer steuerbaren 
Antriebsanordnung (3) wirkverbunden ist, der Ausgang der 
30 einen Bildspeichereinheit (7 2 ) uber eine Recheneinheit (14) 
auf den Eingang einer weiteren Bildspeichereinheit (7 Fh ) 
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gefuhrt ist, wobei ein weiterer Singang der Recheneinheit 
(14) mit einem Verschiebungsauf nehmer an der Matrix (I) 
und/oder dem Antrieb (3) wirkverbunden ist, und dass der 
Ausgang der weiteren Bildspeichereinheit (7 Ph ) mit dem 
Eingang (E 92 ) der Vergleichseinheit (9) wir kverbunden ist. 

13. Digitaikamera nach Anspruch 12, dadurch 
gekennzeichnet , dass ein Ausgang der Vergleichseinheit mit 
einen Ausleseselektionseingang (E(x nr y n ) ) wirkverbunden 
ist, deren Ausgang (A Ph ) mit einem Eingang an der 
Recheneinheit (R) wirkverbunden ist. 

14. Digital kamera nach dem Oberbegrif f von Anspruch 10, 
dadurch gekennzeichnet , dass sie eine Recheneinheit (14) 
hat, welche ein elektronisch abgespeichertes Bild (B 2e ) 
rechnerisch verschiebt (B >h ) und die dieses (B Pn ) mit einem 
von der Matrix (1) registrierten Bild (B le ) vergleicht. 



